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Programacao das aulas do curso

16/03 — Intoducgdo
23/03 — Programacao para Arduino

30/03 — Desenvolvendo Programacéo robo
seguidor de linha

06/04 —Desenvolvendo Programacéao

robd seguidor de linha
13/04 — Idem

27/04 — Competicao entre equipes




Agenda do curso

Intoducao

e Conceitos Iniciais
¢ A Olimpada Brasileira de Robotica - OBR
e Conceitos de Arduino

e Conceitos de Sensores e atuadores

* Apresentac¢ao do Kit basico

e Plataforma e simulagao

Aula de Hoje

Programacao para arduino

e Apresentacao das Regras da Olimpada Brasileira de Robotica
e Estrutura da Linguagem do Arduino - linguagem C

e As portas de E/S do Arduino e suas fungées em C

* Programando os sensores e atuadores

Desenvolvendo Programacao robo seguidor de linha

e Motores

e Sensores claro/escuro

e Sensores de cor

e Semsores de distancia

e Aprimoramentos e melhorias

Competicao entre equipes — Organizar.



Data Topicos
Conceitos Iniciais
A Olimpada Brasileira de Robotica - OBR -
. Conceitos de Arduino 2
e IniseliEze Conceitos de Sensores e atuadores =
Apresentacao do Kit basico =
Plataforma e simulacao
Estrutura da Linguagem do Arduino (linguagem C) o
. ~ (&)
23/03 Programacao para Arduino As portas de E/S do Arduino e suas fungdes em C =
Programando os sensores e atuadores no simulador tinkercad g
Ligando os components fisicamente:
~ A Motores T
30/03 SDeesueir(;\c/)(r)I;/gr;icrI](; aProgramac;ao robo Ponte H &
g Seguidor de linha o
. _ | Ligando os components fisicamente: E
06/04 Dese_nvolven_do Programacao rob6 SerenEs i deErnEE &
seguidor de linha SerEEres Ao Gor =
~ ~ | Apresentacdo das Regras da Olimpada Brasileira de Robotica &
Desenvolvendo Programacao rob6 ) : =
13/04 : . Aprimoramentos e melhoria &
seguidor de linha i
27/04 Competicao entre as equipes formadas




Objetivo

O curso tem como objetivo preparar
professores a montarem equipes de

alunos para a participacao na

Olimpada Brasileira de Robotica,
modalidade Pratica.

-




Objetivos indiretos

Ensinar conceitos de Arduino

Integracao da USP e Fatec com a

comunidade através de seus
cursos de extensao

-




Referencias eletronicas do curso

« http://www.obr.org.br/  www.fritzing.org

« www.arduino.cc * opensource.org/

* https://br.creativecommons.org/ o www.oshwa.org/definition/portug
* https://processing.org/ uese/

* https://www.tinkercad.com/ o www.adafruit.com

www.aftraina.org

e www.vidadesilicio.com

www.filipeflop.com

http://sparkfun.com/
e http://ladyada.net/learn/arduino/



http://www.obr.org.br/
http://www.arduino.cc/
https://br.creativecommons.org/
https://processing.org/
https://www.tinkercad.com/
http://www.aftraina.org/
http://www.fritzing.org/
http://www.oshwa.org/definition/portuguese/
http://www.adafruit.com/
http://www.vidadesilicio.com/
http://www.filipeflop.com/
http://sparkfun.com/
http://ladyada.net/learn/arduino/
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Primeiros
FPassos
com Sensores

Movimento, luz e som
" com Arduino e

Criando projetos com
Arduino paraa
Internet das Coisas

Experimentos com aplica(oes do mundo real
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Fim da Introducao



